
«Cоздание робота-
помощника на основе 

конструктора LEGO 
Mindstorms EV3»





Цель работы:

создание действующий модели 
программируемого робота (на 

основе конструктора LEGO 
Mindstorms EV3), который будет 

переносить предметы в 
помещении.

Сконструировать 
модель робота, 
выполняющего 
функции переносчика 
предметов в 
помещении.

Изучить историю 
роботов.

Создать программу для 
робота, которая позволила бы 
ему двигаться в разных 
направлениях, избегая 
препятствий.

Представить результат 
нашей работы.



История возникновения роботов





Робот «Электро» с механическим 
псом «Спарко»



Робот «Юнимейт»



Робот Shakey



Собачка Aibo



Промышленные роботы-помощники 



Бытовые роботы-помощники 



Медицинские роботы-помощники 



Военные роботы-помощники 



Персональные роботы-помощники 



Андроиды







Написание программы  в среде EV3



Схема движения робота:



Узнали  много о пользе и 
видах роботов-

помощников

Изучили историю 
возникновения роботов

Изучили принцип 
работы робота и среду 

его программирования в 
LEGO Mindstorms EV3 

Создали  модель  
робота-помощника, 
который выполняет 

функции переносчика 
предметов


